STI PR
ﬂZD Mise en ceuvre d'un PCF8574 SIN

Lazare CARNOT Bus I’C Activité: 6h

-ARRAS-

STI2D - 2022/2023
NOM: CLASSE : TDDx
PRENOM:

18/03/22 10:53 AM
Condition:  travail seul ; durée 2 x 3 heures
Matériel: * un ordinateur sous Windows avec les logiciels Proteus et Flowcode
e une carte de développement ( PIC , Arduino )
Documents: » le sujet de cette Activité
5x Philips

PCF8574T

I

L'objectif de cette activité consiste en la mise en ceuvre d'un composant de type PCF8574.

| - Description du PCF8574 ( PCF8574A )

La documentation constructeur, le " datasheet " de PHILIPS se trouve ici.

Remote 8-bit I/O Expander
12C-bus in SO16W

Extrait de la documentation
Remote 8-bit I/O expander for 12°C-bus (Extension E/S 8 bits déportée pour bus I°C)
GENERAL DESCRIPTION

The PCF8574 is a silicon CMOS circuit. It provides general purpose remote 1/0 expansion for most micro-controller families via
the two-line bidirectional bus (I?C).

The device consists of an 8-bit quasi-bidirectional port and an 12C-bus interface. The PCF8574 has a low current consumption
and includes latched outputs with high current drive capability for directly driving LEDs.

It also possesses an interrupt line (INT) which can be connected to the interrupt logic of the micro-controller. By sending an
interrupt signal on this line, the remote I/O can inform the micro-controller if there is incoming data on its ports without having to
communicate via the I*C-bus.

This means that the PCF8574 can remain a simple slave device. The PCF8574 and PCF8574A versions differ only in their slave
address as shown in Fig.9.

slave address slave address
4 A B e A ™
I I I I ] I I I I I I I [
§{0 1 0 0 A2 Al AD 0 |A s|0 1 1 1 A2 Al AD|O|A
PCF8574. PCF8574A.
Fig.9 PCF8574 and PCF8574A slave addresses.

Le PCF8574 est circuit intégré en technologie CMOS. Il permet d'augmenter le nombre de lignes d'entrées / sorties
de la plupart des microcontréleurs par l'intermédiaire d'un bus bidirectionnel (1°C) sur deux fils.

(En fait 3 fils SDA, SCL sans oublier I'indispensable GND, référence de tension qui doit é&tre commune.)
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Ce composant dispose d'un port quasi bidirectionnel de 8 bits (P7 a P0) et d'une interface 1°C (SDA, SCL).

PCF8574
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15 Filter | control Shift 8 Bit o
SDA« * > |4—»| Register — Port < 9 » P4
<10 e ps
<« L pg
< 12 > P7

Vee —|
GND

Write Pulse T
Read Pulse

Le PCF8574 a une faible consommation et comprend des sorties (P7 a P0) a verrouillage (mémoire)
avec la possibilité de piloter directement des DEL par exemple. ( Anode connectée a +V)

Il posséde également une ligne d'interruption (INT) qui peut étre connectée a la logique d'interruption du
microcontréleur. Un niveau bas sur cette ligne permet d'indiquer au microcontréleur distant, I'apparition
d'une modification des E/S, directement, sans avoir & communiquer par le bus I°C.

Microcontrdleur
INT

vcc
GND
SDA
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+ -
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Le PCF8574 est utilisé uniquement en mode "esclave".
Il existe deux versions, le PCF8574 et le PCF8574A différentes I'une de 'autre par leur adresse.

PCF8574 — PCF8574A —
slave address R‘iw slave address RTN
0 1 0 0O JA2|AT]|AD| = 0 1 1 1 |A2| A1|A0 ]| =
fix;d ha rdTware fix;d hard;are
selectable selectable

L'adresse du circuit est en effet composée d'une partie fixe (As, As, A4, As) et d'une partie configurable
(A2, A1, Ao) permettant de chainer jusqu’a 8 circuits de méme type.

vce

VDD=VCC

= = VDD=VCC
. VSS=GND

VSS=GND

SCL SCL SCL SCL, SCL
SDA SDA_ SDA
A | | | |
u contréleur U1 | | | | us
) o - R i =
Maitre e | | | | P2 [ &
13 | e 7 | | | 13 | o= 7
REH Ty . B AN p3fL
o | | | | VveeA o
1 0| 1 10
GND | T ‘ ‘ ‘ | 5
5 Al i | | | — Al P6 [——
A2 —= | | | | A2 P7 |—=
PCF8574 } } } } PCF8574
| | | |
| } } |
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Il - Configuration de I'adresse du PCF8574 ( PCF8574A)

Plusieurs possibilités pour fixer I'adresse d'un PCF8574.

a) la premiére consiste a relier les entrées de sélection A, A et Ao directement & Vcc ou GND suivant
la valeur désirée.

|_u1 |_U8
14 14 Isc.  po

4
T lSon  pr :g <--- dans cet exemple les fson P12 <-- dans cet exemple les
iy mpL lignes  Ag AsetAo sont weh 2w RFL lignes A AjetA, sont
o  p|o reliées a GND donc au o  ps[2 reliées a VCC donc au
A1 P8 niveau logique bas. A P niveau logique haut.
PCF8574 PCF8574
_T_ A2A1A0=000 A2A1A0=111
A6|A5|A4|A3|A2|Al|A0 | R/W A6 |A5|A4|A3|A2|Al1|A0 | R/W
0 1 0ojofofo0f|oO * 0 1]70]0 1 1 1 *
* R/W: 1 pour une écriture, O pour une écriture * R/W: 1 pour une écriture, O pour une écriture

b) En utilisant des cavaliers, comme ce module. ( cavalier = jumper )

JUMPER2 JUMPER2

VCCIS
VCCIS <o ' ' B SCL PO -
14m 4 15m 5
scL PO —1", SDA  P1
+—2s 111 Eelsea  pilE= A2 A1AO =000 e P [2€
L 13m S 2 7 3m NT p3 |2
° e NT P3 (=L ] L ] pa |29
¢——o A0 1m P4 Ie1o 1 o0—4 A0 18] 0 p5 =10
A0 P5 AT 2m =11
x 2] A 5 I Al P6
A2 am w12
A2 3u] bt Py 212 -—> ° e A2 R
| ®, f_é_t ForeTTE —o P—‘ PCFe574
= A2 A1 A0 =010 L]
GND GND

e = Hefsc  pofed
SDA P12 SDA  P1 =2
R— i (14 13m | == 2 n7
22N P3 == INT P3 =~
A0 ps |10 121 a0 pe [=10
11 2| m11
Al P6 [ 22] A1 P6 | 1%
A2 P7 = A2 P7 =
PCF8574 PCF8574
10k
u —T ]
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lll - Adressage du PCF8574 ( PCF8574A)

Tableau d'adressage des PCF8574

Adresse partie fixe Adresse sélection Mode Adresse en
PCF8574 — hexadécimal
A6 A5 A4 A3 A2 Al A0 | R/W

n° 1 0 1 0 0 0 0 0 0 0x40
off off off 0 1 0 0 0 0 0 1 0x41
n°2 0 1 0 0 0 0 1 0 0x42
off off On 0 1 0 0 0 0 1 1 0x43
n°3 0 1 0 0 0 1 0 0 0x44
off On off 0 1 0 0 0 1 0 1 0x45
n° 4 0 1 0 0 0 1 1 0 0x46
off On On 0 1 0 0 0 1 1 1 0x47
n°s 0 1 0 0 1 0 0 0 0x48
Onoff off 0 1 0 0 1 0 0 1 0x49
n° 6 0 1 0 0 1 0 1 0 0x4A
On off On 0 1 0 0 1 0 1 1 0x4B
n°7 0 1 0 0 1 1 0 0 0x4C
On On off 0 1 0 0 1 1 0 1 0x4D
n°8 0 1 0 0 1 1 1 0 0x4E
OnOn On 0 1 0 0 1 1 1 1 0x4F

Tableau d'adressage des PCF8574A

Adresse partie fixe Adresse sélection Mode Adresse en
PCF8574A — hexadécimal
A6 A5 A4 A3 A2 Al A0 | R/W

n° 1 0 1 1 1 0 0 0 0 0x70
off off off 0 1 1 1 0 0 0 1 0x71
n° 2 0 1 1 1 0 0 1 0 0x72
off off On 0 1 1 1 0 0 1 1 0x73
n°3 0 1 1 1 0 1 0 0 0x74
off On off 0 1 1 1 0 1 0 1 0x75
n° 4 0 1 1 1 0 1 1 0 0x76
off On On 0 1 1 1 0 1 1 1 0x77
n°5 0 1 1 1 1 0 0 0 0x78
On off off 0 1 1 1 1 0 0 1 0x79
n° 6 0 1 1 1 1 0 1 0 0x7A
On off On 0 1 1 1 1 0 1 1 0x7B
n° 7 0 1 1 1 1 1 0 0 0x7C
On On off 0 1 1 1 1 1 0 1 0x7D
n° 8 0 1 1 1 1 1 1 0 0x7E
On On On 0 1 1 1 1 1 1 1 0x7F
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IV - Ecriture sur les lignes de port

ecriture donnee

Mode écriture RW=0
SDA [ MG JL A5 f A4 |\ A3} A2 K A1HAD l AcK) x o wack [
SCL AW AN AN AN ALY YRR Y

Condition Condition
de départ d'arrit
(START) (ETOP)

Comme le montre la figure ci-dessus, une écriture des lignes P7 a PO suit un protocole stricte.
La transaction commence par une condition de départ, "START", SDA passe a 0 puis SCL
passe a 0, suivi de I'adresse du composant interpellé pour le Mode écriture, soit 0x40 par
exemple. Dés lors le composant, s'il est bien présent sur le bus 12C, répond en placant un

niveau logique bas sur la ligne SDA a la

ACK neuviéme impulsion de SCL, ACK pour

? hw "acknowledge", accusé de réception. Ensuite

o> > P > o c'est la donnée 8bit qui affectera le port de
s @ sortie (P7 ... PO) qui est envoyée, une

Z E E§ ! nouvelle fois le PCF8574 répond par un ACK .

Enfin la trame se termine par la condition

PCFa574
VDD=VCC

. darrét "STOP", SCL passe a 1 puis SDA

_’ _0:45."1:&1 I I e - .
passe a 1.

Travail demandé
I-a) Quelle sera la valeur du Port de sortie ( P7 a PO ) a la suite de la séquence suivante ?

I-b) Simuler cette séquence a l'aide UG

du montage ci-contre et vérifier 0
votre réponse. oo - ) ) -
, SDA > > SDA P12 P1
A pour Acknowledge, c'est le 7404 7405 N A | (8
[ i 00 vee P4
PCF qui place la ligne SDA. SCLn L w R P4
- Al P6 P6
/ e P [~ &
h ® Clic sur I'image pour télécharger — R
@ i schéma structurel réalisé sous Lacresse Bty PCF83T4 on ot et forc 040 | 4 VSS=GND
X » |ISIS (proteus 8) L'adresse (8bit) du PCF8574 en lecture estdonc 0x41 |

— GND

I-c) Proposer une séquence afin d'obtenir en sorties (P7 a P0) , la valeur 0x9C.
(0x9C = 0b10011100). Simuler et vérifier.
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1) Elaboration d'un programme d'écriture sur le Port d'un PCF8574(A).

Capture réalisée a l'aide du logiciel USBee Suite associé a un analyseur logique (a petit prix).
Site USBee: https://www.usbee.com/suite.html
Manuel: https://www.usbee.com/usbeesuitemanual.pdf

Le montage est basé autour d'un Arduino Uno

—_—_
| PROGRAM=BL_FCFEA74_01.hex ‘
CLOCK=16Mhz ATMEGA328P | U2
100 Q—=2 PooRXDIFCINTIE FBOMCFICLKOFCINTO [—2——( 108 L =
01 POUTXDIPCINTT? PELOCIAPCINTT e || S0A oA
i02 POZINTOFCINT 1 PB2ISEI0C1BIFCINT2 1010
| ica FOUINTICC2SPOINTIG  PEAMOSLOC2ARCINTE o1 || veedh @ @ L mm
104 £— PO4TOXCKIPCINT20 PE4/MISOIPCINT4 1012 oEEwS
| ics POST1/OCIBIPCINT21 INTS o1 || e | L
108 POSIAINOIOCOAFFCINTZZ  FEBITOSCITALIFCINTE -_— M
5 | o7 POTIAINI/POINTZS PETTOSC2XTALZIPCINTT [—2~ ‘ —=1 i b
RK TX 5v GND |AREF O—1 arer FCOADCUIFCINTE ADO ‘—|—r_l—|—l| PCFa574
SCL SDA 65U GND [sle e o] > q_lﬁ_ A~ mRiemsamewn tg W ‘ — PR
23v3.avcNooND (86 & 8] 2

° « Clic sur I'image pour télécharger
le schéma structurel réalisé sous
_‘@ ISIS (Proteus 8)

Le fichier "hex": IcCi
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ll-a) Elaboration du programme sous Flowcode 8

Q
~CO Lancer Flowcode 8

= " Nouveau projet "
=>» " Choisir une cible "
=» Arduino Uno R3 SMD

—L_
C

Discover F|

Ste

Discover Flowcode
Nouveau projet »

Guides

Choisir une cible | Description Projet  Opfions Globales

Sélectionner une cible pour ce projet:

Famille Arduino

|Iement pour g 5imL|Ia|

| Cibles gratuites | B Arduino LivPad Usb

Configurer

B Arduino Uno R3 PDIP
' ¥ Arduino Uno R3 SMD
B Arduino Uno SMD

=>» Ajouter au "panneau tableau de bord (2D), le composant "I2C Master"

— [ ]
Data ﬂ Comms ”? Hardware ‘l-‘ AP ﬂ' Runtime

I

Comms
Sélectionner un objet dans le menu E

J
o4

Vérifier les propriétés du composant 12C
Channel --> Channelt
Baud Select --> 100kHz

Stop Delay --> Non

SDA --> PC4
SCL --> PC5

Aide pour le composant 12C: ici

FY

ﬂ Comms: Interface
—
------- CAN CAM (Internal, MCP2515)

------- - I2C Master

Ajouter au panneau de systéme 3

....... )
h Ajouter au panneau de tableau d
....... S
Détails

[IEC_Masterl -

1% I .
& Propriétés {:l-tlF‘oﬂtmn [[::DMacros

E
4" Poignée 12C_Masterl
‘e taper 12C Master
I= propriétés
B~ Bus Settings
-2 Channel Channel 1 g
£ Baud Select 100KHz v
-7, Baud Rate 100000
-~ Stop Delay Oui s
-2 Slew Rate Control Disabled =
------ £ SMBus Inputs Disabled =
=~ Connections
b SDA $PORTC.4
L4 SCL $PORTC.5
-4 Simulation
= Label 12C Master
-~ Scope Traces Maon s
-~ Console Data Mon h
- 2 Injector =

STI2D -SIN- BL

{Act_SIN_PCF8574_V0.odt - page 7/18}


https://www.matrixtsl.com/wiki/index.php?title=Component:_ID_24219805_113d_4b12_b6bd_e1b0b0c33981
https://www.matrixtsl.com/flowcode/download/

Si tout s'est bien passé vous devez avoir une fenétre similaire a celle-ci

Fichier Editer Affichage Macro  Déboguer Générer Fenétre Aide

Baod s ? e [>] M@ @

Q rechercer i Fovos 4 | mputs [ Outputs T3 Dispiys p({( sensors S Dats i} Comms 737 Horcware 33 4 Runtime A8 creation

Explorateur de projet

4 b Propriétés

O-EENG®

I= variables globales
- Constantes
- <Ajouter Nouveau>
fase
i true
-1~ Variables
—— <Ajouter Nouveau>

-

iHeaRNEDO®CoERE

sinon vous pouvez télécharger une version de départ ici.

}[zc,Ma;ten
/7 Propiiétés « Position [[:]] Macros
I Composant
& Poignée 12C_Masterl
— taper 12C Master
IZ Propriétés
- Bus Settings
£ Channel Channel 1
€ Baud Select 100KHz
Baud Rate 100000
+ Stop Delay Oui
£ Slew Rate Control Disabled
= SMBUS Inputs Disabled
B3 Connections
M SDA $PORTC.4
M S0L $PORTC.S
B3 Simubtion
Label 12C Master
=+ Scope Traces
=+ console Data Non
£ Injector

Sauvegarder votre fichier sous le nom "XX_PCF8574_V1" ou XX représente les Initiales, en majuscule, de votre

Prénom et Nom.

Nous allons maintenant créer une "Macro" (une procédure) permettant I'écriture sur un port.

Affichage

= " Macro"
= " Nouvelle "

Créer Mouvelle Macro

Mom Mouvelle Macro:
E_12C

Description Mouvelle Macro:
Ecriture sur un bus 12C

% Paramétres 4 Constantes Varables

-1~ Paramétres
Adr_I2C

e

Type & renvayer:

Aucune variable de retour -

Macro | Déboguer Générer
Mouwvelle...
Afficher comme Algorigramme
Afficher comme Blocks

Afficher comme Saurce

» Créer Mouvelle Variable

MNom Nouvelle Variable:

adr_12C

Lc_un_gueur de

Description

Fenétre

Ctri=M : c

Aide

g iays I»((I{

Ajouter une dimension

Adresse 12C sur hits|

Type Varable:
) Bool {soit vraie, 1 soit fausse, 0)

(@ Octet {nombre allant de 0 & 255)

() Entier (nombre entre -32768 et 32767)

Editer Nom Variable

Saisir un nouveau nom de variable:

Lo_n_gueur de

Description :
Donnée en écriture
Type Variable:
(_) Bool (soit vraie, 1 soit fausse, 0)

(®) Octet {nombre allant de 0 & 255)

Ajouter une dimension...
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La transaction commence par une condition de "Start"
=>» Insérer "Routine Composant”
=2  Composant "I2C_Master1"” Routine Composant

> Routine "Start" giserer un appel a la Routine
omposant

Main (Flow)

Propriétés: Macro

D:::D Macros Z:j Composarnts Z:j Simulation

=1 12C_Masterl

i Initialise
ReceiveByte
ReceiveByte Transaction
Restart
SendByte Transaction
Stop

MNom ||taper ||E:q::re55|c

iiEdDeocooERE

Ensuite il faut envoyer I'adresse 12C. Propriétés: Macro
Routine TransmitByte
Data -> .Adr_12C

D:I;DMams E:]Cnmposants E}Smula’uon '6( Fonctions

Initialise
[:7 x{% E @ ReceiveByte
ReceiveByte Transaction
LE o i R
Variables locales -{Ml SendByteTransaction
EI —1— Paramé E B start
...... B Adr oo
. I3 pata_out | 1l TransmitByte
EI —— Constantes S
i be—— < Ajouter Nouveaus> o == oonr
1% pata OCTET JAdr I2C

L7 -5 |5

E‘ _1_ Paramatr Variables locales Valeur RetOUI‘ > .ACk
------ -4 Adr_12€
- B Data_Out Valeur Retour(OCTET)
EI —- Constantes | JBCk
P e <Ajouter Nouveaus
=+ Variables
-—— = Ajouter Mouveau =
""" 13 Ack .Ack est une variable locale
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Maintenant, Si le composant est présent, si la variable .Ack = 0 donc nous pouvons écrire la
donnée sur le Port. iain (Flow]

q b Propri
Insérer "Routine Composant” & Propriétés: Macro x
. Mo
Composant "I2C_Master1 ®» : 75p0 | -
ROUtlne "TransmltByte " ‘ [[::[l Macros E:E Composants z} Simulation 'ﬁ( Fonctions
itiali -
¢ =
Data -> .Data Out .’ ReceiveByte Transaction
- Restart
'. SendByte Transaction
Valeur Retour --> .Ack @ sar
— TransmitByte —
La transaction se termine - Paramétres:
o Mom taper Expression
par une condition de = b e Eoman .
|lSt0pll ¢
Insérer "Routine Composant” :
Composant "I2C_Master1" oy i"a::k““'mm B
Routine "StOp " OKEdterMace | [ 0K || Annuer |

Programme Principal (Main)

Initialisation matérielle de la liaison 12C

E_I2C (Flow) 4 I Propriétés

Propriétés: Macro X

Nom Affiché:
| Tnitialisation lisisan 12C | -]

[|:::|:|Mams E:Z[Zomposants Z:]Smulaticn ﬁ( Fonctions

B+l I2C_Masterl

ReceiveByte

Recq Initialise()
.Ml Rest Enables the I°C hardware and performs some initialization.
Sang Should be called at the start of the program or at least before any of the other I°C functions are called.
Start
Stop -

Mom ”taper ”Expression

nEDecceovlE

Insérer "Routine Composant”

Composant "I2C_Master1"

Routine "Initialise"”
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E_I2C [Flow]

~ETl¢EREDOOCOIBRE

Propriétés: Macro =

P,
[Panneau

j’ Propriétés @". Pasition D:D Macros

|I= composant

i-—— <Ajouter Nouveau>

= ] £ 1o
Paramétres:
1% adr_12C OCTET 0x40 [=]
13 Data_Out OCTET Data =]

Valeur Retour:
| [-]

'@ OK&EdterMacro | [ ok | [ Anruer |
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Simuler votre programme sous proteus

-8574_V1.hex

Channel ©

Postion T Positon T
oc |3 =] E
GND
OFF
g

ATMEGA328P

i PBO/ICP1/CLKO/PCINTO

PB1/OC1A/PCINT1
} PB2/SS/OC1B/PCINT2
CINT19 PB3/MOSI/OC2A/PCINT3
r20 PB4/MISO/PCINT4
NT21 PB5/SCK/PCINTS
CINT22 PB6/TOSC1/XTAL1/PCINT6G
) PB7/TOSC2/XTAL2/PCINT7

OO0 0 00 =0

Channel B

Position :ﬁ; Position :g é|
o | el )
inver ] imvert ] D

il

Ny AN
B %
10y \) -

E |mv

PCO/ADCO/PCINT8
PC1/ADC1/PCINT9
PC2/ADC2/PCINT10
PC3/ADC3/PCINT11
PC4/ADC4/SDA/PCINT12
PCS/ADCS/SCL/PCINT13
PC6/RESET/PCINT14

0 O {) RXD
Voir la vidéo de la simulatio

S»

ici.
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Cabler le montage, puis faite une capture a l'aide de I'analyseur logique.

* Arduino *
CHO SDA SCL CH1
CH2 PO P1 CH3
CH4 P2 P3 CH5
CH6 P4 P5 CH7
GND GND GND

* Analyseur

Vous devriez obtenir le résultat suivant

Digrtal O

Digrtal 1

Digrtal 2
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Ou mieux ...

Speed and Samples Trigger  Setup  Help < |

40us/div 32us T2us 112us 152us 192us 232us 272us 312us 352us 382us

| 01 S N

Cilkors
USBee |CEP'WE Once A ) Measurements
Lagic Analyzer/Oscilloscope TOOX1 X2 dX 1/dX Period  Freguency —
J 11 Rights B b Ons Ons Ons Ons infinity 1758ms 568.828214Hz 5
Capyright 3413, WY, Inc. A1l Rights Rasarvad, Dasigned and
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1) Elaboration d'un programme lecture et écriture de deux PCF8574(A).

Sauvegarder votre fichier "XX_PCF8574 V1" sous le nom "XX_PCF8574_V2" ou XX
représente les Initiales, en majuscule, de votre Prénom et Nom.

Le montage utilisé en simulation est ci-dessous

PROGRAM=XX_PCF8574_V2 hex U2
CLOCK=16Mhz ATMEGA328P scL O— 1; soL PO =2
SDA O— SPA P
100 28 PDO/RXDIPCINT1 PBO/ICP/CLKO/PCINTO t—2——() (08 =
101 Q21 PDATXDIPCINT17 PB1/OCAPCINTY (=T 109 3 e =
102 Qmm—=5—q PD2/INTOPCINT18 PB2/SS/OC1B/PCINT fetimmee) 1010 ma
103 Qs PD3/INT1/OC2BIPCINTI9  PBI/MOSIOC2AIPCINTS fme—emel]) (011 i PV o
104 Q— PD4/TOXGK/PGINT20 PB4/IMISO/PCINTA fmmet—eent) 1012 2 | e
105 Q— PD5/T1/0C0B/PCINT21 PB5/SCK/PCINTS fmmte—e—me) 1013 3] =
106 Q———E— PDG/AINOIOCONPCINT22 PBETOSC/XTALI/PCINTG —3—
107 Qmmm—=2ed PD7/AIN1/PCINT23 PB7/TOSC2/XTAL2/PCINT7 femiem PCF8574
VDD=VGG
AREF O*‘AREF PCO/ADCO/PCINTS g —O ADD VSS=GND In7 6 5 In4 In3 In2 i1 Ino
3 G avce PC1/ADCA/PCINTY (28— AD
+ PC2/ADC2/PCINTI0 fmsmmeel) AD2 @ 000000
PC3/ADCIPCINTH (22— AD3 = GN\D U3 eYeYevYeYeveveve
PC4/ADCA/SDAIPCINTI2 () AD4 , ®|leje|ejeo|e|o|@
PGS/ADCH/SCLIPGINTI3 (a2l ADS Ldsc po
U1 PC6/RESET/PCINT14 —22——{) RESET DL isoa P
P2
13 |
1010 ss 100 5w VR ®opsn @ N z
1012 Om————) MISO = 2 a1 P6
1013 Qme———0) SCK (5| [, A2 P7
ADO Q=) 1014 e FARIIL]
AD1 Q=) 1015 e O RESET M=vEe
AD2 O————0) 1016 VSS=GND
AD3 1017 K =) 013
AD4 1018 ] L — oo
ADS 1019 LED & Reset
SDA
SCL GND= Arduino 328
Jact/sin/020b/files/XX_PCF8574_V2.pdsprj

Le schéma structurel, sous proteus 8, est téléchargeable, pour un gain de temps, ici.
le composant U3 sera utilisé en lecture tandis que U2 sera utilisé en écriture.

Ill-a) Elaboration d'une Macro lecture 12C.
Nous allons maintenant créer une "Macro" (une procédure) permettant la lecture du Port.

= " Macro" '

Créer Nouwvelle Macro ) i . i _
Affichage | Macro | Déboguer Générer Fenétre  Aide

9 " Nouve”e " MNom Nouvelle Macro: E Nowvelle... Ctri+M c
L1 Eave Afficher comme Algorigramme 3 Mays
Nom ---> L |2C
- Description Mouwvele Macra: ot ceeececoiend ifficher comme Blocks 3
Afficher comme Source 3
Param _—> Adr_IZC Lecture d' un composant 12C]

t% Paramétres J{= Constartes [ | Varables

Adr_I2C

Type & renvoyer:

QCTET ©

@ Annuler

Type a renvoyer
OCTET

La donnée lue.
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Main (Flow] E_12C (Flow) EIFIS{SLT R

AElleEREDOGOCOTRE

Propriétés: Macro 4
Mom Affiche:
| ecture de P7aPl I - |
D::D Macros EE Composants mimulaﬁun ﬁ{ Fonctions
=1 12C_Masterl “
%um z Variables locales |
Restart i Eh—1- Paramétres
. - = Adrc
Parametres: £~ Constantes
Mam ”t.‘-.pa' ||E . E_T_;r;ﬁ:gum Mouveau=
B Last OCTET 1 E E :g(OUter Mouveau=
Waleur Retour:(OCTET)
I .Return I;I
[F .
? OKaEdterMacro || OK || Anndder |
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IPETLELT el E [2C (Flow]) L [2C [Flow)

=
oy
o
. G
¢ Initialisation liaison 12C
m 12C_Master1::Initialise()
®
L] Boucle sans fin
T While 1
s H
i Lecture du Port
= Data=L_|2C(0x45)
) ___|Ecriture sur le Port
.!. || |E_I2C(Ux40, Data)

Simuler le montage.

| Channel C

S

51 %882

B L‘in%m—

S|

21 %8ss

T

3 gB s
J333RII23I

JIRR3II2I

I ) et 1y O
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Annexe:
La documentation constructeur, le " datasheet " de PHILIPS se trouve ici.

La documentation constructeur, le " datasheet " de NXP se trouve ici.

La documentation constructeur, le " datasheet " de Texas Instruments se trouve ici ou la.

Compte rendu projet V1: XX _PCF8574 V1_fcfx.html
Compte rendu projet V2: XX _PCF8574 V2 _fcfx.html
9 L'activité compresseée : /act/sin/020b/Act_SIN_PCF8574.rar
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